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= strategische Planung
,verkehrsplanung*

Netzplanung

= bauliche Planung Gestaltung von Verkehrsanlagen
~Entwurfsplanung* Trassierung

= operationale Planung
,Einsatzplanung*

Fahrereinsatzplanung
Baustellenmanagement

= technische Planung
Verkehrstechnik® Verkehrssteuerung




Strategische Planung
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Wirkung von Mal3nahmen

Verkehrsangebot
e Stral3en- und

Schienennetz
e Fahrplane

o o

Wirkungsermittiung
Wer fahrt wann wohin ?
Mit welchem Verkehrsmittel ?
Auf welcher Fahrtroute ?

Siedlungsstruktur
* Einwohner
o Arbeitsplatze

-

Wirkungen
« Verkehrsstrome, Belastungen
* Reisezeiten, Emissionen







Operative Planung

Einsatzplanung OV
= Fahrzeugeinsatzplane
= Fahrerdienstplane

Einsatzplanung Guterverkehr (D)—"g—(D)
= Tourenplanung ©)
= Fahrzeugeinsatzplane

Ereignismanagement
= Grol3veranstaltungen
= Baustellen




Technische Planung

Ungesteuerte Knotenpunkte
= Vorfahrtsgeregelt
= Kreisverkehr

Lichtsignalanlagen o1 e g
. . .. s6 31
= Signalzeitenplane o _—
. 56 6 34 54
= Griine Welle A ——p——y
LI 0 a0 100 10 20 30 40 50 &0 70 80 | a0 EJI_IJ

Verkehrsleittechnik und Informationssysteme
= Wechselwegweisung

= Routeninformationssysteme P305pate
. 2280piste 50n>

- Bunstig parken




Wirkung von Mal3nahmen: Mikroskopische Simulation

>




Betrieb von Verkehrsanlagen

Steuerung des Verkehrablaufes durch

verkehrsabhangige Signalsteuerung

Leitsysteme

Anschlusssicherung im OV

Wettsteinplatz
Linie |"_.. abtakrt

15 EBruderholz a Min.

82 Binnin=en S 'Min.




Verkehrslage und Routenwahl
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Verkehrslage und Routenwahl

AK Waldorf

|
R

AD Karlsruhe

2 km Stau




Verkehrslage und Routenwahl

L\ |

100 km / 54 min

AK Hellbronn

95 km / 50 min

15 km zahflieRend

AD Karlsruhe

5 km Stau




Durchfahrtszeit (min)

140,00

120,00 -

100,00 -

40,00

80,00 WW M~
60,00 -

20,00

0,00
9:50

10:19

10:48

11:16 11:45 12:14 12:43
Uhrzeit

A5

A6 — A5 Durchschnitt — A6 Durchschnitt

13:12

13:40

14:09




90%

80%

70%

60%

50%

40%

30%

20%

10%

0%

9:00

10:00

11:00 12:00

—— AB5-Anteil —=— A6-Anteil

13:00

14:00




Regelkreis Verk
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Nachfrage Zwischenfalle
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réRen Messungen
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Computer
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Studienschwerpunkte

= Stral3enverkehr
= Verkehrsnachfrage
» Verkehrsablauf Stral3e, Straltenverkehrstechnik
= Leitsysteme fur Pkw und straRengebundenen OV

= Spurgefuhrter Verkehr
= Verkehrsablauf Schiene, Schienenverkehrstechnik
= Verkehrswirtschaft
= Transportlogistik
= Betriebsplanung



Pflichtfach (3 SWh) & Erganzungsfacher (9 SWh)

Bez Fach Sem SWh
Schwerpunkt Strale: G 10 | StraBenverkehrstechnik (Einfiihrung) Friedrich, Ressel Ss 2V+1U
A TALO S JCro et ———
« } =
Verkehrsplanung fu?]rg)e rstechnik und Verkehrsleittechnik (Vertie riedric
V1la | Warteschlangentheorie Kihne ws 2v+1U
V1b | Rechnergestitzte Verkehrsplanung Friedrich ws 2v+U
Schwerpunkt V1d | Projektstudie Verkehrsplanung Friedrich WS 10
. . V1e [Theorie des Verkehrsablaufs Friedrich, Ressel SS v
Spurgerhrter Verkehr' V1f Mikroskopische Verkehrsflusssimulation Friedrich, Ressel SS 1v+U
nverkehrSSySte__m' V1i Anwendungsbeispiele Verkehrsleittechnik Wacker SS v
geStaItung |m oV~ V1j Projektstudie Verkehrstechnik Friedrich SS 2U
G 10 | Grundlagen der Verkehrswirtschaft Martin SS v
G 10 | Angewandte Verkehrswirtschaft Martin SS v
V3 b | Betriebsplanung im 6ffentlichen Verkehr Martin SS v
V3 c¢ | Verkehrssicherung | (Theorie der Sicherheit) Martin WS 2V
V3d | Verkehrssicherung Il (Sicherheits- und Leitsysteme | Martin SS 2V
im spurgefiihrten Verkehr)
V3 e | Speditionswesen und Guterverkehr Martin WS v
V3 f Transportlogistik/OR im Verkehr Martin SS 1v
V3 g |Infrastrukturgestaltung Martin WS 2V
V3 k | Computergestiitztes Arbeiten im Verkehrswesen Martin WS v
(gemeinsam mit ISV)
V3|1 Computergestitztes Arbeiten im Eisenbahn- und Martin SS v
Verkehrswesen
- Luftverkehr und Flughafenmanagement Fundel SS v




Kontakt

Schwerpunkt StralRenverkehr
Prof. Dr.-Ing. Markus Friedrich
Lehrstuhl Verkehrsplanung & Verkehrsleittechnik
markus.friedrich@isv.uni-stuttgart.de

www.uni-stuttgart.de/isv

Schwerpunkt spurgefthrter Verkehr
Prof. Dr.-Ing. Ullrich Martin
Institut fir Eisenbahn- und Verkehrswesen
ullrich.martin@ievvwi.uni-stuttgart.de

www.uni-stuttgart.de/iev
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